
AVR 200 - 400
VAV - SÄÄTÖPELTI

AVRC4

AV R 2 0 0 - 4 0 0 o n v i r t a - t a i j ä n n i t e -
o h j a t t u m u u t t u v a i l m a v i r t a i n e n
s ä ä t ö p e l t i . S e k o s t u u n o p e u s -
a n t u r i s t a , m o o t t o r i s ä ä t ö p e l l i s t ä
j a s ä ä t ö y k s i k ö s t ä .

R a k e n n e m a t e r i a a l i o n
a l u z i n k t e r ä s .

S ä ä t ö p e l t i v o i d a a n v a r u s t a a
a u t o m a a t t i s e l l a a v a u s - t a i s u l k u -
t o i m i n n o l l a s ä h k ö k a t k o k s i e n v a r a l t a .
( T i l a u s k o o d i P, e s i m . AV R 2 5 0 P )

T E K N I S E T T I E D O T

K ä y t t ö j ä n n i t e
Te h o n k u l u t u s
T u l o v i e s t i
L ä h t ö v i e s t i
V i r t a u s h ä l y t y s
To i m i n t a - a i k a
K a n a v a m i t a t
M a t e r i a a l i
K o t e l o i n t i

2 4 VA C   1 5 % , 5 0 - 6 0 H z
7 VA
0 - 2 0 m A / 0 - 1 0 V
0 - 2 0 m A ( 0 - 4 0 0 0 m / h )
0 / 5 V D C
3 s e k .
H a l k . 2 0 0 / 2 5 0 / 3 1 5 j a 4 0 0 m m
A l u z i n k A Z 1 8 5
P u l v e r i m a a l a t t u t e r ä s , I P 2 0
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air in control

Pidätämme oikeudet muutoksiin.



AVRC4

T O I M I N TA K U VA U S

AV R - s ä ä t ö p e l t i k o o s t u u m o o t t o r i s t a , n o p e u s -
a n t u r i s t a , s ä ä t ö y k s i k ö s t ä j a p e l t i o s a s t a . 
I l m a v i r t a s a a d a a n k a n a v a p a i n e e s t a j a 
p e l l i n a s e n n o s t a r i i p p u m a t t a h a l u t u k s i .

S ä ä t ö p e l t i v o i d a a n a s e n t a a k a i k k i i n
a s e n t o i h i n , m u t t a s u o s i t t e l e m m e a s e n -
n u s t a j o s s a s ä l e a k s e l i o n v a a k a s u o r a s s a .

AV R 2 0 0 ; 0 - 2 0 m A = 0 - 11 2 5  m / h
AV R 2 5 0 ; 0 - 2 0 m A = 0 - 1 7 5 0  m / h
AV R 3 1 5 ; 0 - 2 0 m A = 0 - 2 8 0 0  m / h
AV R 4 0 0 ; 0 - 2 0 m A = 0 - 4 5 0 0  m / h

T U L O V I E S T I - I L M AV I R TA

M I T O I T U S AV R 2 0 0  L = 4 5 0  D = 2 0 0
AV R 2 5 0  L = 4 5 0  D = 2 5 0
AV R 3 1 5  L = 5 0 0  D = 3 1 5
AV R 4 0 0  L = 5 5 0  D = 4 0 0
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K Y T K E N T Ä K A AV I O

AV RAV R

Lähtö: läpän asento (4-20 mA)Lähtö: läpän asento (4-20 mA)

Lähtö:               0 VDC=Normaal iLähtö:               0 VDC=Normaal i

Vi r taushäly tys  5 VDC=Häly tysVi r taushäly tys  5 VDC=Häly tys

Tulo 0-20 mA/0-10 VTulo 0-20 mA/0-10 V

Ohjausviest in
val i ts in
Ohjausviest in
val i ts in

11 22 33 44 55 66

Lähtö
0-20 mA (0-4000 m /h)
Lähtö
0-20 mA (0-4000 m /h)

3

24 VAC24 VAC

m A

v o l t

Ilmavirta suosituksia

AVR / AVM l / s   ( 1…7 m/s)
200 30 - 250
250 50 - 350
315 80 - 600
400 130 - 850

AVR: valitse mahdollisimman suuri kanavakoko alittamatta alinta ilmavirtaa
AVM: valitse mahdollisimman pieni kanavakoko
Huom:valise kuitenkin laite vain korkeintain yhtä kanavakokoa
pienempi/suurempi kuin siihen liittyvä ilmakanava

air in control

Pidätämme oikeudet muutoksiin.


